Luku 11 Induktiolaki
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- suoraan johtimeen indusoituva jannite e =IvB

- ajassa At johdin litkkuu matkan Ax = vAt
- silmukan pinta-alan muutos AA = 1Ax = lvAt

magneettivuon muutos A® = BAA = Blv-At=¢-At
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magneettivuon muutos aiheuttaa induktiojannitteen e = r

- Lenzin lain mukaan sahkévirran suunta on sellainen, etta se pyrkii vastustamaan muutosta
- magneettinen voima F,, vastustaa johtimen liiketta

Induktiolaki

Kun magneettivuo johdinsilmukan lipi muuttuu, silmukkaan indusoi-
tuu keskiméiriinen induktiojinnite (lihdejannite)

ey = — -%CIB, jossa A® on magneettivuon muutos ja Af vuon muutok-

seen kulunut aika.
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Keskimaardinen indusoitunut jannite

. . Hetkellinen indusoitunut jannite
saadaan sekantin kulmakertoimena. )

saadaan tangentin kulma-
kertoimena.



Yleinen induktiolaki eli Faradayn laki

Faradayn induktiolaki
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Hetkellinen induktiojinnite one = - ar kun 5 o8 magneettivuon

muutosnopeus eli derivaatta ajan suhteen.

Ké&amille jossa on N kierrosta
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-esim 4, o= kiertymékulma kenttéviivojen normaalitasosta
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- tehtavia 11-1, 11-3, 11-5, 11-6, 11-9, 11-11,



