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k>0 < suoranouseva

k<0 & suoralaskeva

k=0 < suorax-akselin suuntainen

eikita << suoray-akselin suuntainen

Yhdensuuntaisuusehto
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5.8 Laske pisteiden

a) (1,4) ja (2,-3) Kulmakerroin
b) (—4,3) ja (-4,-5) Ay Yo —y
) (2,-6) ja (4,2) k =tana = O i
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kautta kulkevan suoran suuntakulma asteen /
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