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458. Punnuksen varahtely, jousivakio ja massa

H— Luo uusi matemaattinen tehtava + Luo uusi palautuskanslnj H Luo uusi ryhmapa\autuskanslo‘

Punnus ripustettiin roikkumaan jouseen, joka oli kiinnitetty voima-anturiin. Punnusta poikkeutettiin hieman,
jolloin se alkoi varahdella, Punnuksen paikkaa mitattiin sen alapuolelle sijoitetulla ultraaanianturilla.

Mittaustulokset ovat liitteena alla. (
a. Maarita tulosten perusteella varahtelyn taajuus, Gf-) Sl = fl- B
b. Esita tulokset sopivassa koordinaatistossa ja maaritd jousen jousivakio. ZT— O Q‘)l" S-#
. Maarita punnuksen massa. . } 5?? = 2_’.{:’,_ =M 2
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