Analyyttinen geometria ja vektorit (MAA4)

Koodi
MAA4

Tyyppi
Pakollinen

LOPS e Porustaisto

Yleiset tavoitteet

Moduulin tavoitteena on, etta opiskelija

e ymmartaa, kuinka analyyttinen geometria luo yhteyksia geometristen ja
algebrallisten kasitteiden valille

e ymmartaa yhtalon geometrisen merkityksen

e osaa ratkaista muotoa | f(x) | =atai | f(x) | = | g(x) | olevia itseisarvoyhtaldita

e ymmartaa vektorikasitteen ja perehtyy vektorilaskennan perusteisiin

¢ osaa tutkia kaksiulotteisen koordinaatiston pisteita, etaisyyksia ja kulmia
vektoreiden avulla

® o0saa ratkaista tasogeometrian ongelmia vektoreiden avulla

® 0saa kayttaa ohjelmistoja kayrien ja vektoreiden tutkimisessa seka niihin liittyvissa
sovelluksissa.

Keskeiset sisdllot

e kayran yhtalo

e suoran, ympyran ja paraabelin yhtalo

e yhtaloryhma

e suorien yhdensuuntaisuus ja kohtisuoruus

® jtseisarvoyhtalo

® pisteen etaisyys suorasta

e vektoreiden perusominaisuudet

¢ tason vektoreiden yhteen- ja vahennyslasku seka tason vektorin kertominen luvulla
¢ tason vektoreiden pistetulo, tason vektoreiden valinen kulma
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