
Datan loggaus ja ultraäänianturi
Lue UÄ-anturista etäisyys
ja talleta se Etaisyys_data
-nimiseen tiedostoon.

Ohjelmointi-
ympäristöllä
pääset robotin
muistiin. 

Uploadaa
äskeinen 
tiedosto

Loggaa sekä aika että etäisyys samaan tiedostoon, pilkulla erotettuna. 

NXT2:n päävalikosta (älypalikasta) voit valita VIEW, sitten ultrasonic sensor
ja saat ruudulle etäisyyden.

Alla oleva kirjoittaa näytölle ja lisäksi odottaa sekunnin 
ennen seuraavaa kirjoittamista


