Ohjelman kaytto (Logger Pro)

Logger Pro
- Kaytettavissa, jos on tutkittava taulukkoon tehtyja havaintoja
- Avaa cmbl-tiedosto Logger Pro-sovelluksella.

- Valitse Lisaa-valikosta Kuvaaja-vaihtoehto.

7 Logger ra - 91 keaustehti 6 ko ohistava auto” -
Tiedosto Muokkso Mitaus Dot Analysol Lssa| Aseukset Sivs Ohie

DB | el ~ | I YA/ MR I
Filateta kytkeryms. I=hza 3
Tk
Kauko-ohjattava auto - N
aika nopeus
5 e Tt
A 005 0120240556  etilwowas |1
2 01 0135580278 K >
3| 015 0165954833  vidw.
4 02 0213231667  videokasppaus 8
5 025 0253248333 o pruler 5
6| 03 0285738056
< o5 030240 Premeri ohaus
8 04 0350578333  Swomlaide
s 045 0403977778 Owl
10 05 0440183333 £
1 055  0,463526389 04
12 06 0492681389
13 085 0527934167
1 07 055909 02
5] 075 0581099167
6 08 0507296389 ; — —
7| 085 0628071111 0 05 i 15
18 09 aika (5)
19 085 0683999167
2 1 0,7074375 H
21 105 0742300167
2| 11 0768796389
23 1145 0787756667
24 12 0814339167
25 125 0849210833
2 13 0889132222 o
£l ]

Graafinen derivointi

- Valitse Analysoi-valikosta Tangentti-vaihtoehto.
kursorilla valinnut.

- Valitse Analysoi-valikosta Interpoloi-vaihtoehto, jotta voit tutkia muita kuvaajan pisteita kuin
havaintopisteita.
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Graafinen integrointi
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- Valitse Analysoi-val
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ikosta Integraali-vaihtoehto.

Ao Usss Aseliset S Ol

L NH VAL MR B

a kuvaajan ja x-akselin valille jaavan alueen pinta-alan.

- =

> |

I Integraali: kauko-ohjattava auto | nopeus
Integraali: 0,2897 m/s"s.
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